
Chaque actionneur d’une station est pilotable en mode manuel. Les capteurs inductifs permettant le 

suivi visuel d’une palette dans la station sont identifiés D1 à D9. Les stoppeurs, qui quant à eux sont 

identifiés S1 à S6, permettent d’arrêter le déplacement d’une palette afin que celle-ci soit transférée 

de l’anneau extérieur vers l’anneau intérieur ou vis-versa, soit d’être manipulée au poste d’indexage. 

 


