
Cette vue permet de suivre le trajet d’une palette dans une station grâce aux neufs capteurs inductifs 

que chacune d’entre elles comportent. Elle offre également la possibilité de connaître l’état et de 

piloter chaque actionneur, qu’il s’agisse des stoppeurs, tireurs, pousseurs, et moteurs d’entrainement 

des courroies transportant les palettes, ainsi que des dispositifs liés à la sécurité, à savoir les boutons 

d’arrêts d’urgence et les portes donnant accès aux stations. 

 


